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1 はじめに
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基本計画

● レイアウト
● 重量重心計算

船型データ

スペック

Y.P.D.S.

FEM計算へ

模型試験

排水量等計算

波浪中縦運動計算

抵抗値計算

速力推定

風流れ計算

ハンプ判定・加速時間

ポーポイズ判定

旋回運動計算

波浪中横揺れ計算

② 運動SIM

① U.F.O.

走行姿勢計算

③ 基本性能推定プログラム

④ 性能SIM・判定式（表）

● ハイドロ係数
● 浮きなり

● 衝撃加速度
● 船底水圧

● 横揺れ角度

● 旋廻径 ● 旋廻時傾斜角
● 旋廻時挙動

● 船体抵抗値

● 走行トリム

● 風流れ方向
● 風流れ姿勢

● プレーニング判定
● 頭下げ時間

● 走行時挙動判定

● 速力計算

実機試験

Y.P.D.S. と両軸展開

2 Y.P.D.S. のねらい

3 Y.P.D.S. の概要 
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4 Y.P.D.S. による船型開発

ステップハル

W.T.B.
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5 性能検証

6 おわりに 

P
E
A

K
 発

生
回
数

G

衝撃G ( 上下G ) 頻度分布

■ YFR
■ ベンチマークモデル（27ft）

Gx頻度総和 ：79％
PEAK G ：86％
PEAK頻度 ：79％
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