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DC）ングーズがき6に）罐¢！

11MoD肌s　39vAruATIoNs

●ニューモデルを更に追加

●ローコストモデルを更に追加

●ソフトウエアサーボ方式を採用

●より高速ソフトを採用し作業を高速化

●OUT有効位置の採用により、運転中に

　OUT信号を出力でき作業効率をアップ

●原点位置修正機能（原点シフト）追加

BS FT FTBL FS BFS（旧BLS） L“「1 LTIBL

■回転ユニットFROPも充実のラインナップ
　ACサーボ3モデル・DCサーボ1モデル

■MULTI－FLIP（2軸～8軸）を標準化
　システムアップの自由度を高めました

■さらに高速・高機能・高精度を実現

■豊富なオプションを用意

●省スペースタイプは、右曲げ・左曲げを選択可能

●原点をモータ側と反モータ側に設定可能

●飛散防止グリスと食品加工用グリス等の特殊グリス選択可能

●lCカードとプリンタカードを設定

●用途の広がる1／0チェッカを用意

●汎用性を高めるACアダプタも設定
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実績は確かな信頼性の証し1
　　　　　　　　No．1バリエーション
　　　　　　　　　　　　No．1プライス

　　　　　　　　　　　　　　　　No．1スペツク

BLSA MTA MSA HSA

14MoD肌s　37vARIATIoN

HSLA

■省配線のACサーボモータ採用

■トランスレスニューコントローラ

■パワーアップで最大可搬質量70kgを実現

■より高速のソフト組込、フルデジタルサ

　ーボ

■OUT有効位置の採用により、信号出力の

　タイミングを任意に変更でき作業効率を

　アップ

■原点位置修正機能追加

LT

FROP－F SRC－2

LTBL LR

＼

LRB LSI LSIBL LSIl LS皿BL BLsn

パソコン支援ソフト

●PC98シリーズやIBMのPCに対応

●オフラインでプログラム編集可能

●ポップアップメニユーをマウスで簡単選択

●ヘルプ機能で、マニュアルレス化に対応

●ロボットのオンライン操作も可能

●MS－DOS版、　Windows版をラインアップ

注　MS－DOSは米国マイクロソフト社の登録商標です。

　Wlndowsは米国マイクロソフト社の米国での商標です。
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コントローラSRC．su，．．

■経済的にシステム構成可能なオールインワンタイプ

汎用入力9点、汎用出力5点があり、また24V600mAの外部駆

動用電源が標準装備されているため、簡単なシステムであれば

シーケンサや24V電源無しで、経済的にシステム構成が可能です。
　　　　　
しかも、トランスも組み込まれているため、AC　100V～240Vの

電源に対応します。

■簡単で使い易いDPB・・…　SRC、　DRC共用

プログラミングボックスDPBは20文字×4行の大型液晶ディス

プレイを採用し分かり易い言語表示になっています。

プログラミングは対話式で、16種の命令語だけで、複雑な動きも、

短いプログラムで簡単に作成することができます。しかも32プ

ログラム（1プログラム255ステップ）、トータル1024ステップ

と大きな記憶容量があります。またオプションでICメモリーカ

ー ドが用意されていますのでプログラムの保存が可能です。パ

ソコンでの入力も行え、オフラインでのプログラミングに威力

を発揮します。

■ユーザープログラムのROM化
ユーザーの応用プログラムをROM化すれば、万一の事故等によ

るプログラム消えの心配がありません。　（ロムラィターが必要です．）

■一台2役の使い方
●シーケンサを使いたくない方は…・……・

16種のロボット言語と汎用入出力を使用して、わずかなステッ

プ数で複雑な動作でも簡単にプログラムが作成できます。

●ロボット言語を使いたくない方は…………

ポイントティーチング（最大ポイント数255点）のみ行ない、あと

はシーケンサから各ポイントへの移動指令を出すだけで使用で

きます。ダイレクトティーチも可能です。

■抜群の信頼性と安心性

サーボモータ仕様ですから脱調の心配はありません。更に、16

ビットCPUによるソフトウェアサーボ方式を採用し、信頼性が

一
段と高まりました↓主1トランス内蔵によりノイズ耐圧も高く（1500V、

1μsec）安心して使用できます。プログラミングボックスDPB

にはロック付き非常停止スイッチが設けられ、非常時の緊急停

止も確実に行なえます。

■ニューAC省配線サーボモータ仕様
メンテナンスフリーで電気ノイズに強く高い信頼性があります。

SRC－1／2 SRCA2／3 SRCA－4

（IEIlii｝〉，

1／Oチエッカ
ロボットケーブル

モリカート

Xイト

Kハイト
あります。

＿ノ

（注1：SRCAシリースはトランスレスです
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コントローラ（SRC）基本仕様

　　・ヨ≡‘ll　適合モーター仕様W！V
・’ ・F」 　　　　　　　　這●一一　　　　　　　　　　　　引●1－　　　　　　　　　　　　●■了ば、■一　　　　　　　　　　“●了■ヲ‘一　　　　　　　　　　　這●r6□‘1■z

　　　DC　40W124V以下　DC　110W／75V以下AC　100W1200V以下 AC　400W／200V以下 AC　400W／200V以下回生装置付

≡ 最大消費電力（瞬間）　　　1　　200VA　　　　　　400VA　　　…　　400VA 1000VA 1000VA

il外附法　　　　1 W78×H275×D190　　　　1　　　W100×H275×D210 W100×H275×D264
‘　重量　　　　　　　　　1．　　　　　　　　　　　　　4．5kg　　　　　　　　　　　　　　｜　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　3．6kg

■ロボットケーブル長（標準）i 3．5m（機械本体との接続用）

オープンコレクター　　　　　1 ラインドライバー1エンコーダー信号伝送方式i

：ll　制御方式　　　　　　　　　　DCソフトウエアサーボ、　PTP ACオールデジタルサーボ、　PTP
’円

1位置検出方式　　‘ ゼロパルス付きインクリメンタルパルスエンコーダ

速度設定 100段階

加減速度設定 型式、取付方法（水平、垂直）、負荷重量による自動設定、加減速パラメータによる100段階設定も可能

プログラム 32プログラム、255ステップ／1プログラム、1024ステップ／トータル

ポイント数 255ポイント

ll■教示方式 M・D・1（座標値入力）、ティーチングプレイバック、ダイレクトティーチ

■メモリーバックアップ リチウム電池約5年有効

ユーザー用汎用入力 9点

i
！
1
…
i
l
I
l
l
l
　
　
ユ
ー
ザ
ー
用
汎
用
出
力
8
1
1
塾
　
．
’
呂
1
⊂
’

5点　オープンコレクタ出力

専用入力 7点　一時停止、原点復帰、プログラムリセット、自動運転開始、ステップ運転開始

　　（ポイント移動・絶対値、ポイント移動・相対値）

専用出力　　　　　　　． 3点（運転準備完了、運転中、実行完了）

外部駆蝿源　　　124V・6・・mA（1／・・リレー用等）

外部通信 RS232C　lCH（DPBまたは汎用パソコンとの通信用）

ブレーキON／OFF リレー接点出力（24V、300mA用）

非常停止 ノーマルクローズ接点（非常停止時の復帰機能付）

1識　異常検出項目 電流リミット、過電流、過負荷、ケース温度、エンコーダー断線、システム、ソフトリミット、

通信エラー、バッテリー異常

電源 単相100／120／200／220／240V±10％50160Hz単相100！110／200／220V±10％50／60Hz

・藷

lllll使用温度

‘
1
■

0～40℃
■‘■

使用湿度 35～85％RH（結露なきこと）

保存温度 一 10℃～65℃

ノイズ耐量 1500V、1μsec

プログラミングボックス（DPB）基本仕様 コマンドー覧表
　　　5．‘…一≡

キーボード　　　28キーメンブレンスイッチ十非常停止スイッチ　　　　　　　↓　．一一　　一一　　　　　　　　　　　　　＿．　　　　　　　　　一　　　　　　　　・　　・

表示器　　　　　　液晶　20文字×4行

一MOVA 　　　　　　　　　⊂1　　　　　　　　　　　　　：
番号で指定されたポイント（原点基準の絶対値）に移動し

ます。

補助記憶装置　丁メモリカード（8Kバイト／64Kノ「イ■〔M
　　　　　　　i騨型クア・プ方式）…．．　・．シリアルインターフェイスRS－232C　lchコントローラとの通信専用

MOVl 番号で指定されたポイントデータだけ現在位置より移動

します。

MOVF 指定されたDl番号の入力がくるまで移動します。
・．一・一一一・ ・一 JMP 指定されたステップヘジャンプします。

消費電力

電源
　　　　…匿；三三㌫竺竺三たはACアダプζ一　　　　　　　…9V　200mA以下

JMPF 条件ジャンプ入力が設定値と一致すると、指定されたス

テップヘジャンプします。
．一一一・一一・．一一・．

使用温度 　　　　　　　　　　　　　　　　　　．・・一一．一．　．

　！0～40℃ JMPB 一つ一つの入力ビットが設定値と一致すると、指定され

たステップヘジャンプします。　　　　　　．・・．使用湿度　　　　… 35～85％RH（ただし結露なきこと）　　　：：1

外形寸法 　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・・W107×H235×D47 CALL 他のプログラムを呼び出し実行します。

質量 5909 DO 汎用出力のON／OFF制御を行います。
一

ケーブル長　　　標準3．5m
1 WAIT 指定されたDl番号の入力がくるまで待ちます。

TIMR 指定された時間だけ次のステップへ進むのを待ちます。

L ロケーションを表すラベルをつけます。

P 実行ポイント番号をセットします。

　　　　　　　　　　　　※尚DPBは2軸コントローラDRCにも共用できます、

オプション

　　三　　　≡

P十 実行ポイント番号をインクリメントします。

P一 実行ポイント番号をデクリメントします。

SRVO サーボのON／OFFを行います。

STOP　i プログラムの実行を一時中断します。

lCメモリカード 8Kバイト／64Kバイト

（SRAM電池バックアップ方式）

プログラムROM化 ユーザープログラムの保護用ROM化ソフト引

パソコン支援ソフト パソコン支援ソフトPOPCOM（ポプコン）　1

パソコン通信ケーブル ケーブル長3．5m（5mもあります。）

110チェッカ 1／Oチェッカ用基板

ACアダプタ DPB外部電源用（9V　200mA）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・

ロボットケーブル DCサーボモータ用ロボットケーブル5m

ACサーボモータ用ロボットケーブル5、10m

注1　ROMライターか必要です
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入出力回路と接続例

r　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　、

　　　　　　　　　　　　　　　　入力回路と接続例

　　単軸コントローラ入力　　　　　　シーケンサ出力　　　単軸コントローラ入カ

　　ー一一一一“一一一一「　　　　　　一≡一一一一一 一一一一一“一一一一 「
⇒

24V三

　　　　　　　　‘鰺］戯　　　　　　4．7K　l

　1

当▲　　一

一　　　一　　　一
i㎏〆〒P己言一

］
：

　　，
自　1邑　・

　　lN
‖篇24V

⊥

　　　　●
47K　I
　　　　　　　lリ‥接点⊃

、

＿＿．＿一＿＿一□・v　　　．＿一＿，＿

　1　　入力回路と外部接続例1 l　　l

一．一＿．一一十

入力回路と外部接続例2

　　　　　　　　　　　　　　　ノ

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　、

出力回路と接続例

　　　　　　　　　単軸コントローラ出力　　　DC内蔵シーケンサ入力

　　　　　　　　　　　　　　一一＝み鍋　　　　　一一
i琴一il山　　＼　＝＿　一　一　一　一24V　TPL521　　　匡1　　・　　　　　　24V　　　　　　　　　　　　　外部24V　　　　　　　22K　　8　　電源　二　　　　　　　　　　N　　　　　　　　　　　　　OV『　　≡　　一　　一　　　　　　　　　　　　　　一　　一　　一　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　一　　＿　　　　　　　　　　　　　　＿　　＿

　　　　　　　　　　　　　当＝；㊨1
三尊…璽1幌＋　　　　　　撚⊥§　　w一主劉

　　1

一一

出力回路と外部接続例一］

　　　・≡弓蜘

　（シーケンサ駆動電源として外部電源を使用する場合）　　　　　　　　（シーケンサが電源を内蔵している場合）

単軸コントローラ出力　　　　　　　　　　　　　　　　単軸コントローラ出カ　　　ー『一一一　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　『一一　一一一

　　　　　　　　　　　　　　　　一
　　　　　　　　　　　　〇V－一一一『一一一＿＿＿

　　　　　　出力回路と外部接続例2　　：

　　　　　　　　　　．コぷ
　　　　　　　、

l　l　1
鵠　l

S巨 ⊥・UT　　　　　　一

i
長
T
P
L
5
2
1

測；憂l　　　TPL521　　　　　　　22K　　　　　　　　　　⊥“　　　　　一一一一

ボ
・
劇
・
一
撒
・
ブ
な
と
1
島
　
　
O
V

　　一一
　　　　l

s

（負荷駆動電源として内部電源を使用する場合）　　　　　　　　　（負荷駆動電源として外部電源を使用する場合）

出力回路と外部接続例3　　　　　　　　　　出力回路と外部接続例4　　1

　　　　　　　　　　OV一一←一　一　

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ノ
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1／0コネクタ信号表

B－1 lNC－PT　現在位置基準のポイント移動命令

A－2　AUTO－R　自動運転起動命令

B－2　STEP－R　ステップ運転起動命令

A－10

B－10

A－11

A－3 ORG－S

B－3　　　RESET

云工24V

原点復帰命令

リセット命令

コントローラ内部十24V電源出力

B－4　　　LOCK　…インターロック

⊆一5　　DIO　　汎用入力　0
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l
B－5　　十24V　　コントローラ内部十24V電源出力

A－6 Dl　2 汎用入力　2

A－・12

B－6 Dl　1 汎用入力　1

B－1　2

A－7 Dl　4 汎用入力　4 1
B－7 Dl　3 汎用入力 3

…A・工三 汎用入力 6

B－8 Dl　5 汎用入力 5

巴
OV 入出力用基準 OV

A・・13

B－13

A－14

B－14

A－15

B－15

Dl　8　　汎用入力　8

0V　　　入出力用基準　OV

EMG1　　非常停止用入力1

　　　　　EMG　2とセットで使用

　　　　遮無一二’．
　　　　‘
　　　　1接続無し
　　　　1

EMG2

DO　1

一．’一｝一一一一、1－一一

DOO

DO　3

DO　2

汎用出力

汎用出力

0
つ
」

汎用出力　2

　　　　　準備完了（アラーム）READY6ヰA

6司B 三⊥語実行中 コ

　SRC

エンコーダ信号

モータ用電源

サ

ー
ボ
制
御

、ミt

単軸ロボット

　RS232C
通信制御

　RS232C
又は通信制御
（通信ケーブル）

4
「
：
：
：
：
：
：
：
：
…
1

入力　汎用9点／専用7点
出力　汎用5点／専用3点

　（襲
璽

　　電源

AC100V～240V

」　　　，

憎』■＼
一　　　　　　：　　　　　　：

吟ダ雪；｝

　　プログラミングボックス
　　DPB（オプション）

　　　　　　　　　…

Cilコi申《》
餐i　P°PC°Mvef’vフト

　　朋パソ．ン　i
　　　　　　　　　●．　．　．　…　　　　．　■　一　．　一　・　“　．　．　・　・　…　　　　．‘

　　　　　　　　　…

　　　　　　　　　…

　　　　　　　　　…

，　　　　　　i
l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　．

‘　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　‘

1　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　ロ

：　　　外部制御　　　　l
l　　（シーケンサ）　　　l
l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　●

‘．一一．・・．・■一・一■．・■・一・．・セ

機械本体にコントローラは標準装
備です。

プロクラミンクボックスDPBは別
売りです。
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■注文型式

4
s

鎚
F「A

FSA

BFSA

LTA

LSA

BLSA

LRA

MTA
MSA
HSA

HSLA

FROP－FA

FROP－MA

FROP－HA

BS

FS

BFS（1日BLS）

LTI

LT

LSI

LSII

BLSII

LR

FROP－F

一 ■ESEiE■一

無記入：コントローラ無し

SRCA－2

SRCA－3

SRCA－4（回生装置付）

SRC－1

SRC－2

Aloov
200V
220V

100V
120V
200V
220V
240V

無記入：標準タイプ、モータ直結、水平使用

BL　　省スペースタイプモータ左折り曲げ

BR　　省スペースタイブモータ右折り曲げ

V　　　垂直使用

BLV　　省スペースタイプモータ左折り曲げ垂直使用

BRV　　省スペースタイプモータ右折り曲げ垂直使用

　　　省スペースタイプ

　　モータ折り曲げ方向

FLIPシリーズを真上より見て、

またモータを上方にして

モータが右にあれば右折り曲げBR
モータが左にあれば左折り曲げBL
となります。

iLl

図の実線はBR

　　点線はBL

※カタログ掲載図は全てBL
　（モータ左折り曲げ）仕様です。

●

鵬機械本体躰仕様（DCサーボモータ仕様）

モータ出力（w／v） 25／24 140／24 60／75

匪賠　　　　　“’喧　　　巧　　　一　　　【　　；1□開・　　．■　　　一　　　團　　　、“　　；ハ‘“　　　、：

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　75／75 180／75 8・／75i8・／75 8・／751†1・／75 80／75

水平使用 1800 600 400 1200 500 1000　　　500 1000　　　　　　1200　　　｜　　1000
i最高速度

（mm／sec） 垂直使用 一 600 400 一
．　500 500 500 500　　　　　　　－　　　　｜　　500

繰り返し位置精度（mm） ±0．08 ±0．04 ±0．04 ±0．08 ±0．04 ±0．02 ±0．04 ±0．02 ±0．08 ±0．02

水平使用 3 8 20 10
45　　　…　　　30　　　i　　45　　　　　　　30　　　　i　　20　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　←

10最大可搬質量

（kg） 垂直使用 一
3 7

一 8「818‘8i＿
：

．

7

水平使用 一 5．3 12
一

14 6．6 14 6．6 一 6．6定格推力

（daN、　kgf） 垂直使用 一 5．3 12 一
14 14 14 14

一
14

水平使用 ベルト〔36相当｝ 12 8 　　　　．ベルト〔2湘当）　　10 20（研磨）110 20（研磨）1ベルト｛24相当｝’20（研磨）　　　　1

ボールネジリード

（mm） 垂直使用 一 12 8
一　　［　10 10（研磨）　　10 10（研磨川　　一　　i10（研磨）

｝　　　　一

標準 モータ直結、水平使用 150～650 150～550 150～550 150～2050 150～1050 150～1050 150～1050 150～1050 150～2050 130～430ス

ト
ロ
ー
ク

B モータ折り曲げタイプ 一 150～550 一 一 150～1050 150～1050 150～1050 150～1050 一 130～430

V 垂直使用 一 一 150～550 一 150～1050 150～650 150～1050 150～650 一 130～430

BV モータ折り曲げ、垂直使用
一 150～550 一 一 150～1050 150～650 150～1050 150～650 一 130～430

原点復帰
‘原点復帰方式

ストローク端検出方式

モータ側 標準 標準 標準1鮮1標準 標準 標準　　1　標準　　：　標準　　‘標準

反モータ側 指定 指定 指定 650st迄指定1指定 指定 指定
　　　…
指定　1650st迄指定 指定

Okg 038 0．59／0．67 0．87／0．87 0．38 0．74／0．71 0．41／α71 0．74／0．71 041／0．77 0．42 045／0．75標準サイクルタイム

（水平／垂直）（※2） max　kg 1．16 0．68／0．87 1．00／1．01 0．52 0．89／0．79 0．89／0．79 α89／0．79 0．70／0．79 0．98 0．57／0．83

FV．1、　BLSの改称です。　’94A　．1より

（※2）位置決め完了パラメータ標準時の300mm片道ストローク時。※但し、　FROPは180deg回転時。
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1コントローラはメカ本体と標準セット。
1プ・グラミングボツクスDPBはオプシ。ンです。

＼．＿＿、　　　　　　　　　　＿，＿　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　一一’

鍵機械本体躰騰（ACサーボモータ仕様）

醍1≡　　　　　’鞄　　　　ぽ　　　【耀　　；憎E　　．芭　　　剛 ：】‘濯　　．斑　　　　晶　　・一覗　　　一■・　　　　　　　　　　　　　　　㊨一＿ 周醒、

モータ出力（w／v）　　　　60／200 100／200200／200 100／200100／200 200／200100／200200／200300／200 400／200 400／200

最高速度 　轡⊇…　4・・： 1200　　　　　1000　　　　　1000 1200　　．　1000　　　　　1000　　1　　1000 1000 1000

（mm／sec）　　1垂直使用…600　：400
†

　　　　「｜　　　　＿ 500 500
一

丁
500　　　　　　－　　　1　　500　　　［ 500

一

繰り返し位置精度（mm） ±0．04 ±0．04 ±0．08 ±0．02 ±0．02 ±0．08 ±0．02 ±0．02 ±0．02 ±0．02 ±0．04

最大可搬質量　　水平使用 　　　　　　　18　　　　20　　　　10
30　…30　　20　　　　　　　． 　

　
1
0
｜

40 60 80 80

（kg） ．垂直使用
1　　　　　　　　一

3　｜10　　－　‘　8 丁「8
1　　－　　　　　7 一 25　　　　35 一

水平使用 6．5 20 一
8 8

一
8 16 24 32 32定格推力

（daN、　kgf） 垂直使用 6．5 20 一 16 16
一 16

一 48 65 一

ボールネジリード　…水平使用 12　：　8　…ベルト〔24相当）20（研磨）
1

20（研磨） ベルト（2媚当｝ 20（研磨） 20（研磨） 120（研磨） 20（研磨） 20

（mm）　　　　　　　．㎏直使用
12｜　8　　1

一　　10（研磨） 10（研磨）
一

10（研磨）

†一一一一寸　　一

110（研磨） 10（研磨）
一

標準 モータ直結、水平使用 150～550 150～550
．150～2050

150～1050 150～1050 150～2050 130～430 150～1050 250～1050 250～1050 1150～2050ス

ト
ロ
ー
ク

B モータ折り曲げタイプ 150～550 一 一 150～1050 150～1050 一 130～430 150～1050 一 一 一

V 垂直使用 150～550 150～550 一 150～650 150～650 一 130～430 一 250～650 250～1050 一

BV モータ折り曲げ垂直使用 150～550 一 一 150～650 150～650 一 130～430 一 一 一 一

　　順点復帰方式 ストローク端検出方式 センサ方式原点復帰

　　　　　　　，
iモータ側 標準 標準 ‘　標準　　標準　　標準 標準 1　標準 標準

　　　1　　　　　　　　1
標準　　標準　1標準

辰．タ側
指定 指定 650st迄指定：指定　　　指定 650st迄指定 指定 対応不可 指定　：指定　　指定

1

Okg 0．61／0．64 0．87／0．92 0．38 0．42／0．73 0．42／0．73 0．38 0．41／0．70 0．45 0．44／0．73 0．43／0．73 0．42
標準サイクルタイム

（水平／垂直）〔湖 max　kg 0．70／0．63 1．00／1．00 0．74 0．92／0．74 0．92／0．74 0．86 0．50／0．75 0．52 0．55／0．80 0．56／0．85 0．55

嘔鍵FR・P本体躰仕様（DC・ACサーボモータ仕様）

モータ出力（w／v）

藍1≡　　　　　　”5i　ヨ：洞田■■d：洞田調：tll】田冊ロilll】田：四

・・／751・・／… 2・・／2・・14・・／2・・

最高速度（mm／sec） 360　　　　360　　　． 36・｜225
1

繰り返し位置精度（sec｝ ±30 ±30 ±30 ±20
　　　イナー／ヤ
最大許容慣性GD2（kgf・m2 0．47 0．47 7．3 30．3

定格トルク（kg・m） 0．54 0．54 2．19 6．55

減速比 1／50 1／50i1／50 1／80

回転範囲（deg） 360

原点復帰方式 　　　　　　　　　　一センサ方式

標準サイクルタイム

　　　　　（※2｝

Okg 0．67 0．67 0．74 1．04

maxイナーシャ 0．75 0．75 2．2 2．34
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■静的許容負荷モーメント

MY：ヨー方向

苧　　　：‘°　［°1

MP：ピッチ方向　　　　MR：ロール方向

l　　　r　　　，
　　　　　　　　　　　　　　　　　　．．．

（
．
団

■可搬質量とオーバーハング量（水平使用）
　　　Tfi　　　　2　　　－動的許容負荷モーメント1
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■単軸ロボットFLIPシリーズ構成表

抱』ρ ’7凋
150～550

F7四日1’7四v
150～550

i　150～550

　　・　一噛■師■■一…・　■£窪」■剛　謝‘糟　・翻芸謂．　■萱一■
　　　　　　　　　　　　　　一　一工・一一　　　　　　　　　　　　　　　・・’堀誤㌶■■一・．．　　・一一　　・＿　　　．一一一琶、蹴葎漣萬’　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　・i罪　　　　　　　　　　　　　＿一一一

　　　　　　　　　　　　　’7四θv　　　　　　　　　　　　　　　　　　　±0．04　　8　　　　　　　　　　　　　　150～550　　　　　　　　　　　　　　　　　　1

3
　　　1
60／200　ボールネジ S

工四
150～550

頁5縄v
150～550

1　±0．04
1　20

10 100／200 ボールネジ W
8習動■

150～2050
±0．08 10 200／200 ベルト駆動 S

‘7四

150～1050

47四日
150～1050

工7四v
150～650

工7四8v
150～650

±0．02 30 8 100／200
　研磨

ボールネジ
S

45縄
150～1050

工5縄昼

150～1050
45縄v
150～650

工5百日v
150～650

±0．02 30 8 100／200
　研磨

ボールネジ
W

8此54
150～2050

±0．08 20 200／200 ベルト駆動 w

＾
、
C
　
サ
ー
ボ
モ
ー
タ

昆窟膚

130～430

工尼縄日

130～430

工尼膚v
130～430

工尼冗日v
　130～430

±0．02 10 7 100／200
　研磨

ボールネジ
S

絢7閉
150～1050

飽「7四日

150～1050
±0．02 40 200／200

　研磨

ポールネジ
S

隔凋
250～1050

棚庖凋v
250～650

±0．02 60 25 300／200
　研磨

ポールネジ
W

磁違
250～1050

H萬凋v
250～1050

±0．02 80 35 400／200
　研磨

ボールネジ
W

鵬L刈
1150～2050

±0．04 80 400／200 ボールネジ W

肩狩oρ 以
360°

±30sec 1．1GD2 50／200
ハーモニック

1／50
一

棚360° ±30sec 18．3GD2 200／200
ハーモニック

1／50
一

梱
36ぴ

±20sec 75．8GD2 400／200
ハーモニック

1／80
一

毘虜ρ 日●

150～650
±0．08 3 25／24 ベルト駆動 S

’7
150～550

’罰3
150～550

’題v
150～550

±0．04 8 3 40／24 ボールネジ S

序
150～550

障v
150～550

±0．04 20 7 60／75 ボールネジ W
θ同5

150～2050
±0．08 10 75／75 ベルト駆動 S

工77
150～1050

工1町8
150～1050

工77v
150～1050

工竹8v
150～1050

±0．04 45 8 80／75 ボールネジ S

　工7
150～1050

工m
150～1050

工7v
150～650

‘権v
150～650

±0．02 30 8 80／75
　研磨

ボールネジ
S

乙5訂

150～1050
45r日
150～1050
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‘鏡π
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4宮
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工窟v
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4尼日v
130～430

±0．02 10 7 80／75
　研磨
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S

縮oρ ’
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±30sec 1．1GD2 60／75

ハーモニック

1／50
一
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14
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糟

緯

20

2t
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嚇
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■注文型式

FTA－BL－350－SRCA－2－－100
■■掴■■一囮■一■一一■匪囲■一 匪翻

・　SRCA・2

■抜群のスリムさで、省スペース化に貢献。

■ボールネジ駆動の採用で低価格を実現。

■最大可般質量は、8kgまで対応。

■繰り返し位置決め精度、±0．04mmを確保。
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　　60　　A
695　　　　　　　　　　　　60×（N・1） S

　　　　680　7801880
　　　　　　10　　11
275　675　475　275　675

32　37　4．1　4．5　49

　　1337　437　‘537　　637　　737

　　　　　　　　1o　　11
　　2禰万百「ラ≡
質量kg‘33‘38　42　46　50

機械本体とロボットケーブル接続部
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・　SRCA・2

■アルミベースでボールネジ採用の最小タイプ。

■ブレーキ付きは、垂直使用に最適。

■軽量小型ながら、最大可般質量20kgを実現。

FSA

FSA－V

128

001

　　10
6．8｝7，7

⊥・・

・ 　SRCA・2

■FSAシリーズのロングストロークタイプ。

■最大可般質量は10kgで、最高速度は1200

　mm／sec。

■最大ストロークは、2050mmまで対応可能。

■音の静かなベルト駆動を採用。

■巴ロロ●■■％書■■間●■■2間●■BH●■芭間●■■5間●■ ‘a間・■■；斑●■■‘1同●■顕・」‘【同11■‘間・1■置；旬・」冑．同1」

L　　471　571　671 771 871 971 i1171／1371 1571 1771 1971 21712371

A　　100　－　　100 一
100

一 一一 一 一 一 一一
M　　　1　　2　　2 3 3 4 5　　6 7 8 9 10　11
N　　　8　　8　　10 10 12 12 14　16 18 20 22 24　26

質量kg　6．87．6　8．4 9．2 10．0 10．7 12，3　139 15．4 17．0 18．5 20，121．7

※原点位置反モータ側対応可能ストロークは、t50～650mmとなります。
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■注文型式

LTA－BL－550－　SRCA－2－100
■『■一一一an－　　　　　一麗閨■

’ 　　・　　SRCA・2

LTA

■性能向上とコストダウンを両立しました。

■最大可搬質量は30kgを確保しました。

■最高速1000mm／sec、繰返し位置決め精度±0．02mm。

■ブレーキ付きと、省スペースタイブもラインナップ。
LTA－B
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→
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r、㌫1三・、一・・；
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　▼ ▼ 一 　、▼ 1

シ ア 1
‘60→

　
1
－
1

｜
1－　19。9　　　6・×〔N－1）

※8部取付は下面よりM8ネシのみ（1ケ所／

rU

　
ー
・
。
」
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‘－ 21一

藤：
　コ　　ト⇒　　め
　　83　．（N
　●　　　　　一‘

中㌔
　　N－M8×125　コi　ら　　　　

　A・B部詳細

一｝
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N
一

o
　　．一鎚

君ヨ

■

●　o　◆　φ　◆　◆　φ・‘，

1　　　　　＼1
601　　　　　　　　　　　　＼五

　　　
90｛

→
一60×CNIII－一一＿4S＿1

0
4
6
6

　　850
　　11
80　60
7．9　8．7

　※1050mmストロークは最高速800mrn／sec
　※垂直使用ストロークは最大650mmまで対応

L－＿一．

　　　　　690
　　　　　　10
60　　40　　80　　60

6．7　　7．5　　8．2　　90

※1050mmストロークは最高速800mm〆sec
※垂直使用ストロークは最大650mmまで対応
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品町一 這一〒乙一．tt

・　SRCA・2
　　　　　　ひ
幽［冒汀瀾■■■■■

LSA

■コストダウンとスペックアップを両立。

■最大可搬重量は、30kgを確保しました。

■最高速1000mm／sec、繰返し位置決め精度
　±0．02mmo

，；．1？1！　：1｛1－　．

■ブレーキ付きと、省スペースタイプもラインナップ。

LSA（LSA・V）

1i8

LSA．8L（LSA≡BLV）

　　ストローク
4’M6×1．0ネジ深さ10

一Φ
136

N－M6×1．0ネジ深さ11
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日
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1 」

200 l
l

30 M×200 A 117

“う

o⊃

747

002

※1050mmストロークは最高速800mm／s㏄
※垂直使用ストロークは最大650mmまで対応。

785

002

※1050mmストロークは最高速800mm！sec
※垂直使用ストロークは最大650mmまで対応。

41

271

15



■注文型式

M’「A－BL－650－SRCA－3－100
■■as■■一一一圃一■一■一 壁癌舅

■LSシリーズのロングストロークタイプ。

■最大ストロークは、2050mmまで対応可能。

■ダブルリニアガイドで、最大可搬質量20kg。

■最高速は1200mm／secで、低騒音を実現。

L

N－M6×10ネシ深さ11
．∠
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●

※原点位置反モータ側対応可能ストロークは、150～650mmとなります。

・　SRCA・2

■LTAのロッド突出しタイプ。

■ブレーキ付きで、垂直使用に最適。

■エアシリンダと、簡単に置換が可能。
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M7A　I・・r・SRC厄

■LTAのモーター容量アップで、最大可搬質量は40kg。

■ストロークは、150～1050mmの10種類。

■特に推力が求められる用途にも対応します。
MTA
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31Ω
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※逆原点不可
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÷逆原点不可
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一一．＿＿一一一」

・ 　SRCA・3

■剛性の高いガイドとアルミベースフレームを
　採用。

■最大可搬質量60kgにより、用途を大幅に拡大。

■ブレーキ付きは、垂直使用で25kgの可搬力。

■垂直仕様の場合コントローラがSRCA－4の
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　＄　回生装置付きになります。
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　＄
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メ

■注文型式

HSA－850－SRCA－3－100
■pa■■一圃一　　　　　　一躍■

・　SRCA・3

■剛性の高い、アルミベースフレームを採用。

■最大可搬質量は80kgで、汎用性を拡大。

■ブレーキ付きは垂直使用で35kgの可搬が可能。

■垂直仕様の場合コントローラがSRCA－4
　（回生装置付き）になります。

HSA（HSA・V）

　　　　　　　　L
　　　　315
　　4・M8×125　　　180

ストローク 150　　45
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・　SRCA・3

■剛性の高い、アルミベースフレームを採用。

■最大可搬質量は80kgで、汎用性を拡大。
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■注文型式

FROP－FA－SRCA－2－100
■■■圏■■■一■国囲■一 躍■

眉■口■一党凋

■小型回転ユニットとしてR軸に最適。

■あらゆる用途に対応可能な回転ユニット

■水平面・垂直面・両面の取付けが可能。

■小型インデックス用にも最適。
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4・M6×10ネシ深さ16

質量k9　　　30 　　L
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・　　・　　SRCA・3，

■幅広い用途に対応する回転ユニット。

■水平面・垂直面のどちらにも取付け可能。

■モーターの小型化により、省スペースを
　実現。

■中型インデックス用に最適の設計。

F，一
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・　SRCA・3

■信頼性の高いFROPシリーズの新製品。

■水平面・垂直面のどちらにも取付け可能。

■全高が低く、スペースを有効に利用
　できます。

■大型インデックス用に最適の設計。
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■注文型式

　F”「1　－BL－450－SRC－1－100
■pa■■一一一一一　　　　　一匪麗

■ローコストベストセラー単軸。

■最高速度は、1800mm／secを実現。

■抜群のスリムさで、省スペース化に貢献。

■音の静かなベルト駆動を採用。
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■ボールネジ駆動、低価格、ベストセラー単軸。

■最大可般質量は、8kgまで対応。

■繰り返し位置決め精度は±0．04mm。

■省スペースに有効なスリムなスタイル。
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・　SRC・2

■アルミベースでボールネジ採用の最小タイプ。

■ブレーキ付きは、垂直使用に最適。

■軽量小型ながら、最大可般質量20kgを実現。
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■FSシリーズのロングストロークタイプ。

■最大ストロークは、2050mmまで対応可能。

■最大可般質量は10kgで、最高速は1200mm
／sec。

■音の静かなベルト駆動を採用。
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※原点位置反モータ側対応可能ストロークは、150～650mmとなります。
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■注文型式
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■低騒音と高精度を実現する研磨ボールネジを採用。

■高速（1000mm／sec）・高精度（±0．02）・高剛性（30kg）。

■1050mmまでのロングストローク化に対応。

■ブレーキ付きと省スペースタイプもラインナップ。
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■最大45kgの可般質量を確保。

■繰リ返し位置決め精度±0．04、最高速度500mm／sec。

■ブレーキ付きと省スペースタイプもラインナップ。
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※転造ボールネジにつき、LTと比較すると3～4dB程騒音は大きくなります、．
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※750mmストロークは最高速400mm／sec　※850mmストロークは最高速350mm／sec
※950rnmストロークは最高速250mm／sec　※1050mmストロークは最高速200mm／sec
※転造ボールネジにつき、LTと比較すると3～4dB程騒音は大きくなります。
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■高い剛性を実現するダブルリニアガイドを採用。

■高速（1000mm／sec）・高精度（±0．02）・高剛性（30kg）。

■薄型の偏平形状により、設計の自由度をアップ。

■ブレーキ付きと省スペースタイプもラインナップ。
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■最大可般質量は、45kgを確保、

■500mm／secの最高速度で、繰り返し位置決め精度±O．04。

■ブレーキ付きと省スペースタイプもラインナップ。
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※転造ポールネジにつき、LSロと比較すると3～4dB程騒音は大きくなります。
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BLSII－1050－SRC－2－tOO
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・ 　SRC・2

■LSシリーズのロングタイプ。

■最大ストロークは、2050mmまで対応ベルト駆動。

■ダブルリニアガイドで、最大可搬質量20kgを実現。

■低騒音しかも、最高速は1200mm／secを実現。
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・SRC璽‘

■LTシリーズの、ロッド突出しタイプです。

■ブレーキ付は、垂直使用にも最適。

■エアシリンダと、簡単に置換が可能。
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■小型回転ユニットとしてR軸に最適。

■あらゆる用途に対応可能な回転ユニット。

■水平面・垂直面・両面の取付けが可能。
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多軸コントローラとFLIPシリーズがドッキング
■複数台のロボットが多軸コントローラ1台で同時制御できます。

■各軸を水平、垂直、壁掛け、天吊り…　自由に組み合わせ設置できます。

■多軸コントローラを使用すれば、シーケンス制御が簡単になりシステムUPが容易です。

■コントローラは、コンパクトなので設置も容易です。

2軸例 4軸例

■一問■■さご「

1

二訂

t■■■■■■t’uL

■注文型式

MUL’「1－LRBV330－LTBR350　・・　M’TBR750－ORC33－100
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　■　　　　一　□

（DRC又驚5竺三出来る）

コントローラ

2軸専用　　DRCシリーズ

2～4軸　　QRCシリーズ

4～8軸　　MRCシリーズ

MRCシリーズは別途お問い合わせ下さい。

（QRCで制御出来る　FLIPシリーズ）

■単軸ロボット機械本体と多軸コントローラの組み合わせ選択表

コントローラ選択表

DRCI／2／3／4
（DCサー’f”　　下記コントローラ

DRCA2／3／4　　選択表参照
〔ACサーボ｝

QRC22／23／24

QRC32／33／34

QRC42／43／44
〔DCサーボ）

QRCA22／23／24

QRCA32／33／34

QRCA42／43／44
：ACサーホ｝

機械本体選択表

機種名

1 ・●
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■1 1● ll ・●1

FROP－FA…　FTA　　　FSA　　　MTA　　　MSA　　　HSA　　　BS
　　　i　　　　BFSA
　　　　　　　　　BLSA　FROP－MA　　　　　　　HSLA
　　　　　　　　LTA　LSA
　　　　　　　　　LRA　　　　　　　　　　　　　　　　FROP－HA

FT

●

FS

FROP－F

　　　　；●　　　　　　　■

BFS　　　LTI　LT　l　BLSII
　　　　　　　1
　　　：LSI　Lsn：

LR

表の見方

※1回生装置付機械本体が垂直仕様（V）の場合回生装置付のコントローラを選択願います。

※2サーボモータの電圧が24VのBSとFTはDRC－1コントローラとの組み合わせでのみ使用可能。
★使用したい機械本体サーボモータ出力の合計がコントローラのサーボモータ出力合計最大を越えない値で選択可能です。

★上記以外にMRCA、　MRCコントローラとの組み合わせも可能です。

　EX　FTA（60W）十FSA（100W｝十MTA（200W）十MSA（400W）＝4軸（760W）4軸の760WはQRC　34又はQRC－44コントローラとの組み合わせで使用可能です
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システム図（1）

lCメモリカード

＠

RS232C
通信制御

DRC

POPCOM通信ソフト
（フ・・ビデ・スク）『

2軸コントローラ

DRC／DRCA

鍵汎一・ン

θ

ψ

エアシリンダ

チャック

バルブ、センサ、リレーetc．

　　　　　　　　　　　　⑫

外部制御
（シーケンサ）

システム図（2）

MPB
汎用パソコン

RS422
通信制御

2～4軸コントローラ

㌦V。露～。，

　　（フロッピディスク）

RS232C
通信制御

プリンタ

　　　輪睡
外部制御
（シーケンサ）

’

馳 忍3．5”FDドライブ

■3．5”FDドライブを

　全面バネルに内蔵
　可能

■MS－DOSフオーマ・ノ

　ト1．44MB、1．2MB、

　720KB、640KB。ブ

拡張1／Oユニット

■最大48／32点が使
　用可能

バルブ、センサ、リレーetc． ネジ締機

ログラム、ポイント

データ、パラメータ
等のバックア・ノブに

使用。

増設モータドライバユニット

■2軸、3軸、4軸いずれかのユニッ
　トを内蔵可能

高速演算プロセッサ

DRCA・21314
（ACサーボ）

DRC－11213／4
（DCサーボ）

■単軸コントローラなみの低価格、コンパクト設計

■単軸コントローラ（SRCA／SRC）シリーズとの取
　扱いが共通
■プログラミングボックス（DPB）は単軸と共用

■1台でシステム構成が可能
　（24V電源内蔵、汎用1／O＝16／13点）

QRCA－21314
（ACサーボ）

QRC・21314
（DCサーボ）

■制御軸数は2軸、3軸、4軸対応可ACサーボ用、　DCサー
　ボ用の両コントローラを準備
■マルチタスク機能（オプション）＊1

・最大8プログラムを同時に実行可能
・ 2台の2軸ロボットあるいは4台の単軸ロボットを同時
　に制御

■シーケンサ無しで周辺機器の制御が可能
■汎用1／Oは標準16／8、オプション48／32点　＊2
■プログラム容量標準約4000ポイント

■補助記憶で3．5”FDD内蔵可能　＊3

■高機能軸制御
・高速PTP、　CP、　ARC、　ARCH制御・単独移動、相対位置

　移動制御（CP、　ARCはオプション）＊4
・ 各種パラメータをユーザー側で設定可能

※マルチタスク機能＊1、1／O拡張＊2、3．5”FDD＊3、
　CP／ARC＊4はメーカーでのセットが必要です。
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販売代理店

L＿＿＿＿＿＿＿一＿一一＿一＿⊥
●f±様・外観は改良のため予告なく変更することがあります．　（1995年12月作成）

●ロホットの輸出について戦略物質非該当資料が必要です。詳しくはお問い合せください。

ヤマ八発動機株式会社

lM事業部営業部

〒435静岡県浜松市早出町882

TEL　O53－460－6103（直通）

FAX　O53－460－6145

大阪営業所

〒550大阪市西区北堀江3－6－13

TEL　06－535－4441（直通）

FAX　O6－531－9027

⑳


