
新 產 品 資 訊

Y A M A H A 協 作 機 器 人

202608-AT 

使用前請務必詳細閱讀操作說明書，並依指示正確使用。

安全相關注意事項

■ 動作範圍■ 手臂本體

■ 控制器
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電纜最小彎曲半徑：69mm
※本電纜僅適用於固定配線，
請勿於可動部位反覆彎折使用。

直接示教按鈕
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控制器固定螺絲
共8個固定點（底部4個可徒手拆裝）
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排氣口（兩側）
周圍不可設置遮蔽物
需預留50 mm以上空間
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控制器固定螺絲
共8個固定點，上方2個為手轉螺絲

（可徒手操作）
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電纜最小彎曲半徑：69mm
※本電纜僅適用於固定配線，
請勿於可動部位反覆彎折使用。

控制器固定螺絲
共8個固定點，上方2個為手轉螺絲

（可徒手操作）
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●產品規格和外觀，可能因產品的改良而發生變更，恕不另行通知。
●機器人出口需要非屬戰略性高科技貨品相關證明文件。詳情請諮詢本公司。

機器人事業部 營業統括部 FA 營業部

銷售代理商



第3軸
七軸關節設計，
實現柔順靈活的
動作表現

第4軸

第5軸

讓機器人擁有人類般的靈活性
完美融入各種作業現場的
七軸協作型機器人

如同人類手臂般靈活自在

人類手臂具備高度靈活的活動能力。

Yamaha透過七軸高自由度設計

讓機器人能以更自然、更靈活的姿態完成各

種作業。

柔和外型設計

流線化曲面造型

霧面質感塗裝

更具親和力與安全感

第1軸

第2軸

第6軸

第7軸

開發理念



全長

最大臂展（可動範圍）

軸數

本體重量

安裝方式

馬達規格

扭力感測

位置檢出方式

最高速度

最大可搬運重量

重複位置精度

單位 規格項目

1673

1300

7

45

落地式

AC伺服馬達（全軸附煞車）

全軸內建扭力感測器

絕對式編碼器

3000（TCP/High-speed mode）

10

±0.04　(ISO9283)

㎜

㎜

㎏

㎜/s
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旋轉軸(J5)

俯仰軸（J6）

滾轉軸（J7）

旋轉軸(J5)

俯仰軸（J6）

滾轉軸（J7）

容許力矩

容許慣量

單位 規格項目 詳細

28

28

12

0.95

0.95

0.25

Nm

Kg・m2

數位輸入/輸出（DIO）

使用者Ethernet介面

介面配置 配置位置

末端法蘭配置M8連接器

配置於第六軸的M12連接器

基本規格

控制器

即使包含面板連接器與安全模組，仍維持

輕巧機身設計。

寬 374 mm × 深 323 mm × 高 155 mm

有效節省控制櫃安裝空間。

此外，操作示教器採用簡潔直覺的設計，

即使是初次使用者，也能快速上手並輕鬆

操作。

採用 DC48V 電源架構，可與 AGV、AMR 

共用電池系統。

有助於簡化設備整合，大幅提升工廠自

動化導入效率。

輕巧緊湊設計

與 AGV、AMR 整合應用

應用範例
移動式機器人工作站

應用範例
協作機器人 + AGV

335㎜

115㎜

235㎜
輸入電壓範圍

電源容量（主電源）

電源容量（控制電源）

DC48V ±2％

48V 30A max

48V 10A max

主要規格

示教器

選型方式

YCO1300 YCO TP NN
手臂本體 控制器 PoE選項

空白：無

示教器 類型

N：無螢幕

電纜長度

1L:1.5m

3L:3.0m

6L:6.0m

12L:12.0m

通訊選項

空白：無

EP:EtherNet/IP

PN:PROFINET

ES:EtherCAT

電纜長度

N:無電纜

5M:5m

12M:12m

安全規格

標準

應用場景

產品特色

多元應用場景，滿足各種自動化需求

七軸設計
實現六軸機器人難以完成的動作 精準力控，實現細膩作業

經國際安全認證，使用更安心 圖像化程式設計，輕鬆快速上手

一 般 協 作 型 機 器 人 大 多 採 用 六 軸 設 計，
而 Ya m a h a 七 軸 協 作 型 機 器 人 新 增 第
七 軸（ 第 三 關 節 ），提 供 更 接 近 人 類 手
臂 的 運 動 自 由 度。

透 過 七 軸 高 自 由 度 結 構，機 器 人 能 夠：
・靈 活 進 入 狹 小 空 間 作 業
・繞 過 障 礙 物 執 行 動 作
・以 更 自 然 的 姿 態 完 成 取 放 與 組 裝
・提 升 設 備 配 置 與 產 線 規 劃 彈 性

即 使 面 對 複 雜 的 產 線 環 境，也 能 有 效
利 用 有 限 空 間，實 現 更 靈 活 的 人 機 協
作。

Yamaha七軸協作型機器人於所有關節內建扭力感測器，

透過順應控制技術，實現靈活且流暢的動作控制。

能夠高精度感測微小外力，並即時調整機器人動作，因此

可廣泛應用於連接器插拔、曲面研磨等需要精密力量控制

的製程，實現平順且穩定的追隨作業。

即使作業人員意外碰觸到機器人，本體也能立即偵測並停止

動作，有效降低碰撞與夾傷風險，讓人機協作更安全、更安心。

此外，本產品亦支援高速運轉模式。搭配安全圍籬及相關風險

評估措施後，亦可作為工業機器人使用，以滿足不同生產環境

的需求。
※安全風險評估須由客戶自行實施。
※無論是高速模式或是協作模式都需要實施安全風險評估。

已取得由 TÜV SÜD頒發的第三方功能

安全認證，品質與安全性備受肯定。

透過積木式程式設計，只需將內建指令的功能模組拖曳組合，

即可快速建立機器人程式。 ※同時支援程式碼編輯模式

即使是首次使用Yamaha協作型機器人的使用者，也能透過

直覺化操作介面輕鬆完成設定與程式編輯，大幅降低學習門

檻。

連接器插拔 壓入組裝 研磨拋光

外觀檢測 ※需搭配視覺檢測系統 塗膠 螺絲鎖附

其他應用

・棧板堆疊
・組裝作業
・CNC上下料
・取放作業
・去毛邊加工


