
新 產 品 資 訊

為YAMAHA機器人的使用，提供從裝置的啟動到保養等支援

�D模擬器功能
程式範本功能

自訂視窗建立功能

NEW

RCX-Studio ����
RCX�系列控制器用配套輔助軟體

YAMAHA Motor 機器人臺灣
Facebook 官方帳號

YAMAHA Motor 機器人臺灣
LINE 官方帳號

URL       http://global.yamaha-motor.com/business.robot/

YAMAHA MOTOR CO., LTD.

機器人事業部  營業統括部  FA 營業部
地址：���-���� 靜岡縣濱松市北區豐岡町 ��� 番地
電話：+�� ��-���-����
傳真：+�� ��-���-����

E-MAIL robotn@yamaha-motor.co.jp

������-TA

銷售代理商

●產品規格和外觀，可能因產品的改良而發生變更，恕不另行通知。
●機器人出口需要非屬戰略性高科技貨品相關證明文件。詳情請諮詢本公司。

使用前請詳閱使用說明書，並根據說明書正確使用。

安全相關注意事項



NEW

RCX�系列控制器用配套輔助軟體

RCX-Studio ����

搭載可大幅縮短機器人系統啟動時間的新功能

 

 

�D模擬器功能

NEW 程式範本功能（程式雛形自動產生功能）

�D顯示機器人和周邊設備，在電腦上模擬機器人的動作。

搭載��種應用的程式範本。只需按照步驟進行操作，
即可自動產生程式的雛形。

NEW 自訂視窗建立功能

其他現有功能

可輕鬆建立在平板電腦等顯示的供操作人員使用的
GUI。 

憑藉繼承自以往產品「RCX-Studio Pro」的豐富功能，
為YAMAHA機器人的使用提供從啟動到保養的支援。

詳情 ��P

詳情 ��P

詳情 ��P

詳情 ��P

生產線的快速啟動 提高機器人交付前的
事前研究探討效率

在以往產品「RCX-Studio Pro」上搭載�D模擬器功能和程式範本
（程式雛形自動產生功能）等新功能，進一步提升適用性。

▶ 可進行機器人的配置研究探討和教導、偵錯等

▶ 可在設備運轉前，進行機器人與周邊設備的干擾檢查

即使沒有實際的機器人，
也能事先進行布局驗證

可大幅縮短程式設計時間

可根據使用者的裝置
建立操作畫面

Pro
RCX-Studio

����

Basic
RCX-Studio

����

週期時間計算機

程式範本

程式編輯

資料編輯

iVY�編輯器

自訂視窗

手動操作

自動執行

執行偵錯

IO監控

資料傳送

資料比較

警報履歷

即時追蹤

維護導入設計研究探討

�D模擬器NEW

NEW NEW

週期時間計算功能 即時追蹤功能 資料比較功能
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�D模擬器功能
NEW

�D顯示機器人和周邊設備，在電腦上模擬機器人的動作。

RCX-Studio ���� 特色

無實機也可進行配置確認、教導、偵錯等

■ 可支援多台機器人（最多�台）

※僅Pro版支援。支援格式：AP���、AP���

讀取�D CAD檔案

可在畫面上進行教導

■  透過寸動和滑鼠操作移動虛擬的機器人，可教導目前位置

考慮到機械手、周邊設備執行區域的驗證

透過生產設備的干擾確認防止實機損壞

■  顯示機器人的軌跡
■  還可支援與機械手一起移動的工件

原型

■  機器人與周邊設備的干擾檢查

*干擾檢查在畫面繪製時進行，因此根據軟體的執行環境和使用狀況，可能
會無法檢測到干擾。
為了更正確地進行檢查，建議降低機器人的動作速度，以進行多次檢查。

Pro
RCX-Studio

����

Basic
RCX-Studio

����

多角度（畫面分割功能）

■  可同時從多個視角確認布局

用原型表現周邊設備

■  可用簡易的形狀（原型）表現周邊設備和工件

■  以影片方式輸出類比結果。影片截圖

STL、Wavefront OBJ、VRML�.�、STEP※可讀取的檔案
可探討相機布局

■ 可在�D模擬器上安裝相機。根據相機和鏡頭的組合，
     顯示最大／最小WD（工件距離）和視場範圍。可事先
     驗證組合和安裝位置。

可在�D模擬器上進行從相機布局探討，到動作驗證的模擬

可對包括視覺命令在內的程式進行模擬

■ 可對包括視覺命令在內的程式，進行執行測試。
＊支援Ver�.�.�以上版本。
＊追蹤命令無法模擬。

邊緣的座標點資料製作距離測量、角度測量

可讀取STEP檔案

若非S T EP 檔 案，
不顯示�D CAD檔
案的特徵點。

Basic   時

�D CAD檔案的
特徵點顯示
若是STEP檔案，顯
示�D CAD檔案的特
徵 點。按一下後，機
器人隨即移動。

Pro

若是S T EP 檔 案，可
使 用 邊 緣 上 的 特 徵
點進行距離的測量、
角度的測量

若是STEP檔案，可
將邊緣上的特徵點
轉換為座標點資料

設定參數後，將顯示最大和最小WD，
便於確認相機安裝位置。增加相機物件

相機

利用�D模擬器移動相機後，相機
視圖的影像也會相應變化，因此
可確認實際視野範圍。

相機視圖

最小WD和
視場大小

指定的WD和
視場大小

Pro
RCX-Studio

����

Basic
RCX-Studio

����

Pro
RCX-Studio

����
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RCX-Studio ���� 特色

根據精靈進行設定

選擇選配功能

只需按照步驟進行操作，即可自動產生程式

選擇機器人應用
從對話方塊中選擇應用

無須輸入命令，大幅縮短程式設計時間

◉ 挑選和放置

◉ 堆棧

◉ 塗抹

◉ 執行程式切換

◉ 傳送帶追蹤

◉ 透過視覺進行托盤揀選

◉ 透過視覺進行塗抹作業

◉ 透過視覺校正夾持偏差

◉ 透過視覺校正夾持偏差&安裝位置

◉ 透過視覺校正夾持偏差&安裝位置(無標準)

支援應用

自動產生
程式雛形

程式範本功能
NEW

搭載��種應用的程式範本。

以精靈形式輕鬆建立程式

Pro
RCX-Studio

����

Basic
RCX-Studio

����

◉ 挑選和放置 ◉ 堆棧 ◉ 執行程式切換◉ 傳送帶追蹤 ◉ 透過視覺校正夾持偏差◉ 透過視覺進行托盤揀選
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�點間只需�步即可簡單算出週期時間。
只需選擇機型輸入位置，就能簡單選定機型。

▶ 週期時間計算功能

連續輸出控制器內部資訊。
可即時確認機器人的狀態。

▶ 即時追蹤功能

以視覺方式顯示指定的兩個檔案的差分。
可直接與線上檔案比較，大幅縮短維護時間。

▶ 檔案比較功能

選擇兩個檔案
進行比較

其他現有功能

憑藉承襲自「RCX-Studio Pro」的豐富功能，

為YAMAHA機器人的使用，提供從啟動到保養的支援。

自訂視窗建立功能
NEW

可根據裝置建立操作畫面

RCX-Studio ���� 特色

還可顯示現有視窗

用機器人語言記述按鈕按下
和計時器週期的處理

代替Studio啟動的畫面 顯示Studio的現有視窗

可以篩選操作所需的功能，在防止誤操作導致的資
料刪除和改寫等故障的同時，可根據使用者的裝置
建立操作畫面。

建立在平板電腦等上顯示的操作人員專用畫面 繼承自以往機型「RCX-Studio Pro」的功能

透過「儲存」建立捷徑方式

操作人員專用畫面

Pro
RCX-Studio

����

Basic
RCX-Studio

����

Pro
RCX-Studio

����

Basic
RCX-Studio

����

購買前的事前研究探討

交付前的前期著手 執行後的軟體改善研究探討

交付後的同時設定

從專用捷徑方式啟動

可輕鬆建立在平板電腦等顯示的供操作人員使用的GUI。 

可獲取的檔案

● I/O狀態
● 程式設計任務狀態
● 執行中任務編號
● 控制器溫度

● 驅動狀態
公差、OUT有效位置、指令位置、
目前位置、指令速度、目前速度、
指令電流、目前電流、馬達負載率、
驅動器負載率

◉ 伺服
◉ 原點復歸
◉ 座標點追蹤

目前電流

公差

目前位置
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軟體

RCX-Studio ���� Basic、RCX-Studio ���� Pro、RCX-Studio ���� CL等軟體，
均可從WEB網站下載。

RCX-Studio ����

USB D-Sub

USB型（�m） KBG-M���F-��

KAS-M���F-��型號

※USB纜線支援Windows ����/XP以上。
※POPCOM+、VIP+、RCX-Studio Pro、RCX-Studio ����的通信纜線通用。
※通信纜線用USB驅動程式，可從WEB網站上下載。

RCX-Studio ����用通信纜線。
請從USB連接用、D-Sub連接用中選擇。

D-Sub型
�Pin-�Pin（�m）

通信纜線（�m）

還支援乙太網纜線
（類別�以上）

基本規格

※� 套裝軟體的型號。�種軟體產品均可從WEB網站下載。
※� 與傳統機型RCX-Studio Pro通用。
※� Windows �、Windows �.�、及Windows ��是美國Microsoft Corporation在美國或其他國家的註冊商標或商標。
       此外，本書中記載的公司名稱、產品名稱，係各公司的註冊商標或商標。

產品名稱

型號※�

授權管理

支援語言

OS※�

執行環境

CPU

記憶體

硬碟空間

通訊連接埠

可使用的控制器

可使用的機器人

其他

RCX-Studio ���� Pro

KCX-M����-��

U盾（紫色）

RCX-Studio ���� CL

KCX-M����-��

授權登入

中文日文、英文、中文

Microsoft Windows � SP�(��/��bit)、�.�(��/��bit)、��(��/��bit)

.NET Framework �.� 以上

推薦：�GB以上，最小：�GB以上，禁用�D模擬器時：�GB以上

RCX-Studio ����的安裝位置，應留出�G以上的剩餘空間

通信纜線：序列通訊連接埠、乙太網埠或USB埠

RCX���/RCX���

可連接RCX���/RCX���的YAMAHA機器人

建議使用：Intel Core i� �GHz以上，最小：Intel Celeron �GHz以上，
停用�D模擬器時：Intel Core� Duo �GHz以上

專用通信纜線（D-Sub用或USB用）
乙太網纜線（類別�以上）
USB埠：�個連接埠（U盾用）

U盾（藍色）※�

KCX-M����-��

RCX-Studio ���� Basic

MEMO

◆ 規格

購買RCX-Studio ����時，附帶U盾（藍色／紫色）或授權。
U盾未插入PC或授權未登入時，功能會受到限制，如下表所示。

關於U盾

功能 U盾未插入
授權未登入

RCX-Studio ���� Basic
U盾（藍色）

RCX-Studio ���� Pro
U盾（紫色）

透過與實機的資料傳輸進行備份／復原

線上模式下的控制器操作

檔案儲存

即時追蹤

週期時間計算機

iVY�編輯器

資料比較工具

�D模擬器功能

自訂視窗

程式範本

○

×

×

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

×

×

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

×

×

△（不可儲存資料）

△（僅啟動，不可計算）

△（僅啟動，不可連接）

△（不可儲存變更）

△（不可截圖）

△（不可輸出檔案）

讀取CAD檔案

CAD to Point轉換

STL、OBJ、VRML

STEP

RCX-Studio ���� CL
U盾（藍色）或授權登入

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

○

×

×
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新 產 品 資 訊

為YAMAHA機器人的使用，提供從裝置的啟動到保養等支援

�D模擬器功能
程式範本功能

自訂視窗建立功能

NEW

RCX-Studio ����
RCX�系列控制器用配套輔助軟體

YAMAHA ROBOTICS 台灣
Facebook 官方帳號

YAMAHA ROBOTICS 台灣
LINE 官方帳號

URL       http://global.yamaha-motor.com/business.robot/

YAMAHA MOTOR CO., LTD.

機器人事業部  營業統括部  FA 營業部
地址：���-���� 靜岡縣濱松市北區豐岡町 ��� 番地
電話：+�� ��-���-����
傳真：+�� ��-���-����

E-MAIL robotn@yamaha-motor.co.jp

������-TA

銷售代理商

●產品規格和外觀，可能因產品的改良而發生變更，恕不另行通知。
●機器人出口需要非屬戰略性高科技貨品相關證明文件。詳情請諮詢本公司。

使用前請詳閱使用說明書，並根據說明書正確使用。

安全相關注意事項




