
導入企業：電子零件製造商 課題：多品種生產的對應

「希望可以輕鬆實現材料的更換」
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Before

● 無論作業人員的熟練度如何，都不會影響換產
● 大幅減少切換品種的壓力，提高生產現場的靈活性
● 大幅減少保有的零件、單元數，減少管理工時

採用視覺送料器，
省去換料時的調整作業！
還可避免材料堵塞！

YAMAHA的提案內容

材料更換時需要把送料機
更換並進行調整，不僅耗費
工時，還會有材料堵塞的
風險發生

以往的方式是…

課題補充
▶能完成換產調整作業的人員有限
　→需傳承熟練的作業技術
▶品種切換需提前安排好時間
　→需要提前計劃生產的情況下，難以實施靈活的生產對應
▶需要管理多種零件的庫存，增加工時成本

After

 

改善效果

客戶的問題

以往的
方式

● 調整和更換所需的時間會根據操作人員的熟悉度有
所差異

● 不適合頻繁變更品種
● 會產生管理多個振動盤、屬具、直進送料器的工時
● 材料堵塞會導致設備停止
● 測試用的材料與實際的材料有些許差異，導致換料

時無法順利送料
● 材料之間易擦傷

換零件時
需更換振動盤

更換和調整振動盤
需要一定的熟練度

空間

採用以往方式進行品種切換時，設備實際運行的時間相對較短，
1天內可以生產的品種數量將會被限制。

換產調整幾乎不花時間，
1天可生產多個品種！
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水平多關節·視覺系統
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送料器＆
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紅色塊：切換品種的時間(1格30分鐘)
紅色塊：切換品種的時間(１格幾分鐘)

調整不充分
會導致短暫停機

(更換振動盤＋調整作業：30分鐘/次)

熟練工的技術、傳承

並且

→每次換人時都會發生
→調整不充分時的停機時間

如果採用水平多關節機器人、視覺系統＋視覺送料器，
換產調整幾乎不花時間，1天可生產多個品種。

水平多關節機器人＋
視覺系統和視覺送料器的

組合

無須進行更換送
料盤時的調整作業！

多品種的生產
也能夠輕鬆對應

與以往的零件送料器相比，
尺寸也更緊湊

水平多關節機器人

視覺系統

視覺送料器(箱型)

水平多關節機器人

視覺系統

視覺送料器(圓型)



與以往方式相比啟動時間大幅縮短，工件擦傷的減少也讓品質問題得以解決。
為了提高設備的生產能力，我們生產技術部門需要蒐集各種資訊並進行評估。研究產量下降的原因成為此次評估導
入YAMAHA機器人的契機。現狀分析後得出的結論是，產量下降的原因在於零件供給時的短暫停機和品種切換時的
換產調整作業，因此決定先從研究如何改善換產調整入手。

本公司的換產調整作業種類繁多，其中，根據品種供給不同零件用的零件送料器的換產調整工時是一大課題。此外，
振動盤送料器還有堵塞的風險，堵塞時的短暫停機會影響生產日程。

面臨的課題包括換產調整作業人員的問題(作業時間、調整完成情況等)、無法應對突發性生產日程變更、換產調整所
需的各種零件的保管、簡單的恢復作業需要人手、管理等。

第一次先確認了機器人視覺系統能否看到工件，然後准備了實際的機械手和零件確認了搭載精度，事先確認了現場
使用的可行性。視覺系統的易用性毋庸置疑，但以往的振動盤送料器從第一次碰頭到實機驗證需要2~3個月時間，
而視覺系統+視覺送料器在委托雅馬哈後只用短短幾周時間就進入了實機驗證環節，這也是一大優勢。
在實際使用中，可順暢地切換品種，也不會因工件堵塞而導致短暫停機，因此下一步我們想嘗試開設一條用於小批
量多品種生產的生產線。

解決了換產調整、調整作業、工件堵塞等零件供給的煩惱

RCXiVY2+的功能說明與優點
使用多台相機實現高精度移載

客 戶 的

心聲

電子零件制造商
生產技術負責人

【3台相機的應用示例】
❶ 用向下固定的相機修正工件補充位置
❷ 用向上固定的相機修正工件的定位和角度
❸ 用向下固定的相機修正放置位置
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水平多關節機器人
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拾取並供給工件時，各種原因會導致精度不足。

YAMAHA的機器人視覺系統RCXiVY2+可連接多台相機，因此在拾取工件後可

使用位置修正用向上固定的相機，從而實現更高精度的工件供給。

此外，還可識別二維碼及條形碼等，除可追溯性管理外，還適用於根據代碼內

容變更動作的應用，例如工件分類、變更塗膠軌跡等。


