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= at . ot 3pA
8mm 12mm 16mm 25mm W[;[IT]T] 402 - 160%
KCX-M7214-40 KCX-M7214-50 KCX-M7214-60 KCX-M7214-70 2000 — 8Mm

1900 = 12mm
100 63 47 42 31 31 23 1800 16mm
150 94 70 63 47 47 35 30 23 1700 — 25mm
200 126 94 84 63 63 47 40 30 1600
250 157 117 105 78 78 59 50 38 1500
300 188 141 126 94 94 70 60 45 1400
350 220 164 146 109 110 82 70 53 1300
400 251 188 167 125 126 94 80 60 1200
450 282 211 188 141 141 105 90 68 1100
500 314 234 209 156 157 117 100 75 1000
550 345 258 230 172 173 129 110 83 900
600 377 281 251 188 188 141 120 90 800
650 408 305 272 203 204 152 131 98 700
700 439 328 293 219 220 164 141 105 600
750 471 352 314 234 235 176 151 113 500
800 502 375 335 250 21l 188 161 120 400
850 533 398 356 266 267 199 171 128 300
900 565 422 377 281 282 211 181 135 200
950 596 445 397 297 298 223 191 143 102
1000 628 469 418 313 314 234 201 150
1500 941 703 628 469 471 352 301 225 0 200 1l|)gpr(=rm) [me:ﬁ 800 1000
2000 1255 938 837 625 628 469 402 300 eE

3208 32 (KFR-M6541-20)
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1900 = 12mm

100 88 66 59 44 44 33 1800 16mm

150 132 99 88 66 66 50 42 32 1700 — 25mm

200 177 132 118 88 88 66 56 42 1600

250 221 165 147 110 110 83 71 53 1500

300 265 198 177 132 132 99 85 63 1400

350 309 231 206 154 154 116 99 74 1300

400 353 265 235 176 177 132 113 85 1200

450 397 298 265 198 199 149 127 95 1100

500 441 331 294 220 221 165 141 106 1000

550 485 364 324 242 243 182 155 116 900

600 530 397 353 265 265 198 169 127 800

650 574 430 382 287 287 215 184 138 700

700 618 463 412 309 309 231 198 148 600

750 662 496 441 331 331 248 212 159 500

800 706 529 471 353 353 265 226 169 400

850 750 562 500 375 375 281 240 180 300

900 794 595 530 397 397 298 254 190 200

950 838 628 559 419 419 314 268 201 102

1000 883 661 588 441 441 331 282 212

1500 1324 992 883 661 662 496 424 317 0 200 0o o 8oo 1000 1200 2400

|OFZH(HH) [mm]
2000 1765 1323 1177 882 883 661 565 423

5002t 3t (KFR-M6541-30)

X o} 3FA
N = R
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1900 — 12mm

100 71 54 48 36 36 27 1800 16mm

150 107 80 71 54 58] 40 34 26 1700 - 25mm

200 143 107 95 71 71 54 46 34 1600

250 178 134 119 89 89 67 57 43 1500

300 214 161 143 107 107 80 68 51 1400

350 249 187 166 125 125 94 80 60 1300

400 285 214 190 143 143 107 91 68 1200

450 321 241 214 161 160 120 103 7 1100

500 356 268 238 178 178 134 114 86 1000

550 392 294 261 196 196 147 125 94 900

600 428 321 285 214 214 161 137 103 800

650 463 348 309 232 232 174 148 111 700

700 499 375 333 250 249 187 160 120 600

750 534 401 356 268 267 201 171 128 500

800 570 428 380 285 285 214 182 137 400

850 606 455 404 303 303 227 194 146 300

900 641 482 428 321 321 241 205 154 200

950 677 508 451 339 338 254 217 163 mg

1000 713 535 475 357 356 268 228 171

1500 1069 803 713 585 534 401 342 257 0 200 400 600 800 1000 1200

ZhH (et
2000 1425 1070 950 713 713 535 456 342 AlOFZ}(THH) [mm]
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YAMAHA MOTOR CO., LTD.

Robotics Operations Sales & Marketing Section
127 Toyooka, Kita-ku, Hamamatsu, Shizuoka 433-8103, Japan
3%}, +81-53-525-8350 A +81-53-525-8378

URL https://global.yamaha-motor.com/business/robot/

O|H|®¥ robotn@yamaha-motor.co.jp





