
産業用ロボット
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このカタログに記載の価格は1993年9月1日現在のメーカーが希望する標準小売価格です。

lu’二 プログラミンクボックスDPBはオプションです1

上記の価格はメカ本体の価格です。（消費税・運送費は含まれておりません。）



●転造ボLルネジ使用で低働昏を蹴。

●最大可搬質量45熔を誇る高可獺質量タイフ㌧

●最高速度500mm／sθc、繰返し位置決め椋度凱04　mmを確保。

■プレー牛付き、省スペースタイプ壱ラインアッブb
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●最大可搬質量20κ9と高可頗量で馴性、

LSIIと周じダフルガイドを使用。

●最高速度1200〃〃／secと高速。
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■転造ボールネジ使用TuaEを翻。
●ff7tp7meff9　45　kgを誇る高可搬質量タイフ』

”最高速度500　na／5ec、繰返レ位置決め箒度±O．04　mm。
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基本仕様

■機械本体基本仕様（口Cサーボモータ仕様）

≡≡　　　　　　　　　　　　　　　　　・一

　最高速　　　　水平使用 500 1000　　　　　　　　500 1000

●　一　　．

1200

（mm／sec）　　　垂直使用 1　　　　500 500　　　　　　　　500 500 一

繰り返し位置精度（mm）　　　　　　±0，04 ±0．02　　　　　　i　　　　　±0．04 ±0，02 ±0．08

水平使用 1　　　　45 3・　　1　45 30 20最大可搬質量

　　（kg） 垂直使用 8 8　　1　　8 8
一

モーター出力（w〈の 80／75 千10／75

水平使用 10（転造） 20（研磨） 10（転造） 20（研磨） ベルト（24相当）ボールネジリード

　　（mm） 垂直使用 10（転造） 10（研磨） ］0（転造） 10（研磨） 一

原　点　復　帰 ストローク端検出方式
標準1モータ直結、水平使用 150－1050 1　150－］050 150－1050 150－1050 1050－2050

ス

ト
ロ
ー
ク

B　｜モータ折り曲げタイプ 150－］050　　　　　　　　　150－1050　　　　　　　．

150－1050 150－］050 一

V 垂直使用 150－1050 150－650 150－1050 150－650 一

lBV モータ折り曲げ、垂直使用 150－1050　　　‘ ］50－650 150－1050 f50－650 一

定格推力（daN，　k⑰ 14 6．6VβV：14 14 6．6V，BV：14 一

■標準サイクルタイム（300mm片道ストローク時）
（単イ立sec）

搬送質量max　kg

※位置決め完了パラメータ標準時（20パルス時）

■静的許容負荷モーメント

　　　　　　　MY

（土
圭

　　　　　Mp　　　　　　MR
　　　　㌃＼　　　　　　，　・、

■可搬質量とオーバー八ング量
　（水平使用）

　（動的許容負荷モーメント）

省スペースタイプモータ折り曲げ方向

FLIPシリーズを真上より見て、またモータを上方にして

　　　モータが右にあれば右折り曲げBR

　　　モータが左にあれば左折り曲げBL
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上図の実線はBR点線はBL

※カタログ掲載図は全てBL

（モータ左折り曲げ）仕様です。
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■可搬質量とオーバー八ング量
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★ 0° 1100　　　　410LSH

Lsn－B
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　LSII

Lsn．BV
45° 880　1　320　　　　　1

90° 880 530 380 …　310 ★

．　　　　★

90° 1050 380
0° 740 430 280 ★ ★ ★ 0° 1300 480

BLsn 45° 650 390 260 ★ ★ ★

LTI－V

LTI．BV
45° 1050 380

90° 880 530 380 ★ ★ ★ 90° 1250 450
0° 470　　　i　　　240　　‘　　　140 80 50 40 oc

1　1300 480LTI

LTI－B
45こ 560　　　：　　　300　　　1　　　180

1
140 100 80

LT．V

LT－BV
45つ；　1050 380

90° 1050　…　600　1 450 350 280 240 90°
1　　　1250

450
O° 470 240 140 80 ★ ★ 0° 10000 3900LT

LT－B
45° 560 300 180 140 ★ ★

　　　LTI－V

　　　LTI．BV

（ダフルブラケット

45◇ 8800 3500
90° 10501　6001450 350 ★ ★ 90° 10000 3800
Oc　　　　　1100　　　　　　　　580　　　1　　　300 180 120 100 0° 10000 3900　　　　LrrI

　　　LTI－B

（ダフルフラケント）

45° 1450 ｜　　750 400 300 220 180
　　　　LT．V

　　　LT－BV

（タフルフラケット

45° 8800 3500
90二 8200 5000 3600 2800 2100 1800 90°

　　　　1
10000 3800

0° 1100 580 300 180 ★ ★　　　　LT

　　　　LT－B

（ダブルブラケット）

45° ］450 750 400 300 ★ ★

90° 8200 5000 3600 2800 台 ★



コントローラ麓㌫蕊㌫し」鵠、が可能です．

コントローラ

SRC2
ロボット制御に必要な機能をすべて組込んだ

オールインワンタイプの1軸コントローラ。

12．5万円

DCロボットケーブル3．5m　1万円。

DRC2
使用頻度の低い機能を省いた低価格

2軸専用コントローラ。

単軸ロボット2本マルチでお使いになる

時に使用します。18万円

マルチロボットケーブルDC用3．5m
4．0万円

プログラミングボックス

20文字×4行の液晶ディス
プレイを採用。プログラミンク

には対話式でプログラムが簡

単に作成できます。

SRC・DRCコントローラ共用
です。

オプション

＼
ノ
／

｜Cメモリーカード

プログラムROM化

　パソコン通信

プリンタカード

ユーザープログラムの保護用ROM化ソフト’ー

　　パソコン通信用ソフトPOPCOM

ブリンタ接続用

司⊃

1／0チェッカ 1／0チェッカ用基板

ロボツトケーブル5m
ACアダプタ

ICメモリーカード Lロボットケーブル

　　　DPB外部電源用（9V、200V用）

プリンタカード

対話式ポップアップメニューに従って操作するだけで簡単に

　　　　　　　　　　プログラムの作成、編集が行なえます。

パソコンとコントローラを接続してロ
ボット操作が行なえます。

注ROMライターが別途必要てす

■注文型式

LSI－Bl＿－350－SRC2－200
　　　　一バリエーションーストロークーコンローラ型式一電源電圧
　　　　　l　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　l

型　式

L、SI

　LSH

　BLSH

巴II

1

ト　SRC2
‘

L　DRC2

無記入：標準タイフ、モータ直結、水平使用

BL 省スペースタイフ　モータ左折り曲け

一 BR　’　省スペースタイブ　モータ右折り曲け

V　　．　垂直使用

t　標準
　100V

　オプシヨン
i
i
i
i

BLV：　省スペースタイフ　モータ左折り曲け　垂直使用

一 BRV：　省スペースタイブ　モータ右折り曲け　垂直使用

販売代理店

　　ヤマ八発動機株式会社

lM事業部営業部

〒435静岡県浜松市早出町882

TELO53－460－6103（直通）

FAX　O53－460－6145

大阪営業所

〒550大阪市西区北堀江3－6－13

TEL　O6－535－4441（直通）

FAX　O6－535－5207
●仕様・外観は改良のため予告なく変更することかあります（1993年12月作成）


